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UCH TEZLIKLI ASINXRON MOTORLARNING ISHCHI VA MEXANIK XUSUSIYATLARINI 
EKSPERIMENTAL TADQIQ QILISH 
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ANNOTATSIYA 
 
  yangi loyihalangan uch tezlikli motorning 

eksperimental tadqiqot natijalari taqqoslab chiqilgan. Eksperimental tadqiqot natijalariga 
angi loyihalangan uch tezlikli asinxron motorning p=2 qutb tomonida mavjud uch 

ga (P2=1.7 kW), FIK - 
13.7% ( =80%) va quvvat koeffitsiyenti  8.8% (cos =0,9) oshirilishiga erishilgan. Bu esa 

foydalanish imkonini yaratishga 
. 

 
 

 
Uch tezlikli asinxron motor, eksperimental tadqiq, qutb,  salt ishlash xarakteristikasi, qisqa 
tutashuv xarakteristikasi, mexanik xarakteristika. 

 

Kirish 

ish rejimlari 

iqtisodiy va energiya tejash nuqtai nazaridan oqilona 
usullardan biri hisoblanadi [4]. Shu munosabat bilan 
ushbu tadqiqotda uch tezlikli asinxron motorlarning 
ishchi va mexanik xususiyatlarini eksperimental tadqiq 

 
Haqiqiy salt ishlash rejimida sirpanish s=0,01-0,08 

n2=n1 
sirpanish . Asinxron motorning 
salt ishlash toki quvvatga va aylanish chastotasiga 

-90% 
tashkil etadi. 

Tajriba sinov ishlari ventilyator qurilmasi yurish 

kuchlanish 1,15Unom bilan boshlanadi va kuchlanishni 
0,4Unom gacha kamaytirib boriladi, asboblarning 

-7 nuqtada olish imkonini beradi. 
U1 kuchlanishning turli 

qiymatlarida birlamchi salt ishlash quvvati P0 va salt 
ishlash toki I0 
natijalari 1-jadvalda keltirilgan. 

1-jadval. 
 

 
Quyidagi 1-rasmda asinxron motorning salt ishlash 

rejimidagi tok kuchi, quvvati va quvvat 

xarakteristikalari keltiriladi.  

 

 
1-rasm. Yangi uch tezlikli motorni salt ishlash 

xarakteristikalari: 
a) p1=2 tomon uchun; b) p2=3 tomon uchun; c) 

p3=4 tomon uchun 
 
Tajriba jarayonida birlamchi kuchlanish U1, 

birlamchi quvvat Pq va birlamchi faza tokining Iq bir 

nominal tokiga teng 
ettiriladi [2]. Qisqa tutashuv tajriba natijalari 2-
jadvalda keltirilgan. 
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2-jadval. 
Qisqa tutashuv tajriba natijalari 

 
 
Elektr motorlarni qisqa tutashuv tajribasida uning 

s=1

mahkamlanadi [1;2].  
Quyidagi 2-rasmda asinxron motorning qisqa 

tutashuv rejimidagi tok kuchi, quvvati va quvvat 
koe
xarakteristikalari keltiriladi. 

 

 

 
2-rasm. Yangi uch tezlikli motorni qisqa tutashuv 

xarakteristikalari: 
a) p1=2 tomon uchun; b) p2=3 tomon uchun; c) 

p3=4 tomon uchun 
 

Asinxron motorning ishchi xarakteristikasi sifatida 

tani 

quvvat koeffitsiyenti kabi parametrlar tushuniladi [5].  
Elektr motorni ishchi xarakteristikalari bevosita 

yuklama ulangan rejimda p1=2, p2=3 va p3=4 qutblar 
tomoni uchun olindi (3÷5-jadval). Quyida 3÷5-

yangi uch tezlikli motorning ishchi xarakteristikalari 
 

 
 
 

3-jadval. 
p1=2 tomon uchun ishchi xarakteristikalar 

 

 
 

3-rasm. Yangi uch tezlikli motorni p1=2 qutb 
tomoni uchun ishchi xarakteristikalari. 

 
Eksperimental tadqiqotlar natijalari shuni 

 yangi 4A100S8/6/4 turdagi elektr motorni 
p1=2 qutb tomon uchun foydali quvvat P2=1.7 kW 
qiymatga, FIK =80%, quvvat koeffitsiyenti 
cos =0,9, stator toki I1=3.5 A va rotorning aylanish 
tezligi n=1475 ayl/min erishiladi [3]. 

4-jadval. 
p2=3 tomon uchun ishchi xarakteristikalar 

 

 

 
4-rasm. Yangi uch tezlikli motorni p2=3 qutb 

tomoni uchun ishchi xarakteristikalari. 
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Juft qutblari p2=3 qutb tomon uchun foydali quvvat 
P2=0.9 kW qiymatga, FIK =67%, quvvat 
koeffitsiyenti cos =0,64, stator toki I1=3.1 A va 
rotorning aylanish tezligi n=973 ayl/min 
erishiladi. 

5-jadval. 
p3=4 tomon uchun ishchi xarakteristikalar 

 

 

 
5-rasm. Yangi uch tezlikli motorni p3=4 qutb 

tomoni uchun ishchi xarakteristikalari. 
 

p3=4 qutb tomon uchun foydali quvvat P2=0.71 kW 
qiymatga, FIK =68%, quvvat koeffitsiyenti 
cos =0,73, stator toki I1=2.14 A va rotorning aylanish 
tezligi n=745 ayl/min  erishiladi. 

xuddi shu 

taqqoslash (6-jadval) amalga oshirildi [5]. 
6-jadval.  

Mavjud uch tezlikli asinxron motor bilan yangi 
loyihalangan uch tezlikli asinxron motor  

parametrlarini taqqoslash jadvali 

 
 

Yangi loyihalangan uch tezlikli asinxron 
motorning p=2 qutb tomonida mavjud uch tezlikli 
asinxron motorga nisbatan foydali 
23.5% ga (P2=1.7 kW), FIK - 13.7% ( =80%) va 
quvvat koeffitsiyenti  8.8% (cos =0,9) oshirildi. Bu 
esa asinxron motorni katta tezlik tomonida aktiv 

 
Asinxron motorning xususiyatlarini baholash 

uchun uning mexanik xarakteristikasini qurish lozim. 
Asinxron motorning mexanik xarakteristikasi 
elektromagnit momentni aylanish tezligi M=f(n) yoki 
sirpanish M=f(s ifodalaydi [2; 
6]. Mexanik xarakteristika tufayli elektr motor qaysi 

qaysi 
sohada uning barqaror ishlashini, 
qobiliyati 
Mexanik xarakteristikalarni qurish uchun 
eksperimenta -jadvalda keltirilgan.  

7-jadval. 
Mexanik xarakteristikalarni qurish uchun 

 

 
Quyida keltiriladigan 6-

ikkala qutblar tomon uchun ham mexanik 
xarakteristikalar yetarlicha qattiqlik (nominal 

uchun ham nominal yuklanish momentida motorning 

chiziqlari mavjud emas [3]. 

 
6-rasm. Yangi uch tezlikli motorni mexanik 

xarakteristikalari. 
Yuqorida keltirilgan eksperimental tadqiqotlar 

natijalari tahlili asosida shunday xulosaga kelish 
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EXPERIMENTAL RESEARCH OF THE OPERATING AND MECHANICAL PROPERTIES OF 
THREE-SPEED ASYNCHRONOUS MOTORS 

   
Magdiev H.G. 

Shakhrisabz State Pedagogical Institute, Shakhrisabz, Uzbekistan. 
 

ABSTRACT This article presents an experimental study of the operating and mechanical characteristics of 
a 4A100S8/6/4U3 three-speed asynchronous motor. A comparison of the experimental results 
between the new three-speed motor and an existing three-speed motor of the same size is 
provided. According to the experimental results, the new three-speed asynchronous motor 
with p = 2 poles achieved a 23.5% increase in useful power (P2 = 1.7 kW), a 13.7% increase 
in efficiency (  = 80%), and an 8.8% increase in power factor (cos =0.9) compared to the 
existing three-speed asynchronous motor. This provides the basis for developing an 
asynchronous motor that allows for the full utilization of the active part of the motor at high 
speeds. 
 

KEYWORDS  Three-speed asynchronous motor, experimental research, poles, no-load characteristics, short-
circuit characteristics, mechanical characteristics. 
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